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Аннотация рабочей программы дисциплины (модуля) / практики

Б1.В.09 Системы автоматизированного управления движением высокоскоростного транспорта

Специальность/направление подготовки: 23.05.03 Подвижной состав железных дорог

Специализация/профиль: Высокоскоростной наземный транспорт

Цели освоения дисциплины (модуля) / практики

Целью дисциплины является формирование у студентов представления об организации управления высокоскоростным

движением электроподвижного состава на основе автоматических систем управления различных уровней сложности с

использованием современных средств связи

Компетенции, формируемые в результате освоения дисциплины (модуля)/практики.

Индикаторы достижения компетенций

ПК-6 Способен разбираться в конструкции, принципах действия и закономерностях работы электрического и

электронного оборудования высокоскоростного транспорта

ПК-6.3 Формулирует принципы управления высокоскоростного транспорта и разъясняет их реализацию через

структуру объектов управления и работу силовых схем и схем управления высокоскоростного транспорта

В результате освоения дисциплины (модуля)/практики обучающийся должен

Знать:

принципы и системы автоматизированного управления движением высокоскоростного транспорта; динамику

движения и взаимодействия высокоскоростного подвижного состава с путевой структурой и воздушной средой;

особенности передачи энергии на высокоскоростной экипаж через контактную сеть и путевую структуру

Уметь:

- разрабатывать системы автоматизированного управления движением высокоскоростного подвижного состава и

определять их параметры; выбирать и применять программное обеспечение систем управления, систем локомотивной

сигнализации и систем интервального регулирования движением высокоскоростного подвижного состава

Владеть:

методами поиска оптимального решения при организации скоростного движения с учётом обеспечения безопасности

движения, экономических, экологических и других критериев; способами программирования микропроцессорных

устройств для управления движением высокоскоростного подвижного состава с целью получения наиболее

рационального режима;

Трудоёмкость дисциплины/практики: 3 ЗЕ.
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