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Аннотация рабочей программы дисциплины (модуля) / практики

Б1.В.16 Теория автоматического управления

Специальность/направление подготовки: 13.03.02 Электроэнергетика и электротехника

Специализация/профиль: Электрический транспорт

Цели освоения дисциплины (модуля) / практики

формирование профессиональной компетенции, позволяющей использовать в трудовой деятельности математические

методы сбора, систематизации, обобщения и обработки информации с использованием базы знаний о теории

автоматического управления

Компетенции, формируемые в результате освоения дисциплины (модуля)/практики.

Индикаторы достижения компетенций

ПК-2 Способен применять математические методы сбора, систематизации, обобщения и обработки информации

для обеспечения требуемого технического состояния подвижного состава электрического транспорта, подстанций,

кабельных  и воздушных линий электропередачи

ПК-2.1 Использует принципы автоматического управления и законы регулирования, приводит основные

элементы систем автоматического управления

ПК-2.2 Описывает критерии устойчивости и проводит оценку качества регулирования автоматических систем

ПК-2.3 Составляет описание систем автоматического управления с использованием исходных

дифференциальных уравнений

В результате освоения дисциплины (модуля)/практики обучающийся должен

Знать:

основные понятия систем автоматического управления; особенности систем автоматического управления,

работающих по возмущению и отклонению; устройства, входящие в схемы систем автоматического управления;

понятия устойчивости систем автоматического управления; критерии устойчивости; понятия о динамических звеньях

и их описании; понятия о дифференциальных уравнениях, используемых при описании систем автоматического

уравнения и их звеньев

Уметь:

определять передаточные функции систем; определять выполнение логических операций по соответствующим

схемам; определять устойчивость систем автоматического управления при помощи алгебраических и графических

методов (критерии Рауса, Гурвица, Михайлова); записывать дифференциальные уравнения для  динамических звеньев

автоматических систем управления

Владеть:

навыками пояснения устройства и работы технических средств автоматики; навыками составления схем автоматики,

реализующих выполнение различных логических операций; навыками оценки запаса устойчивости и быстродействия

системы по переходной характеристике; навыками определения устойчивости систем по амплитуде, по фазе и оценки

их качества; навыками решения дифференциальных уравнений, используя преобразование Лапласа; навыками

построения частотных характеристик звеньев систем автоматического управления по дифференциальным уравнениям

Трудоёмкость дисциплины/практики: 6 ЗЕ.
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