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1. ЦЕЛИ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ)

1.1 Изучить конструкции, области применения, принципы работы, технические характеристики, основы расчета

грузоподъемных машин и предъявляемые к ним требования.

1.2 Проводить сравнительный конструктивно-эксплуатационный анализ различных грузоподъемных машин,

необходимый при выполнении проектно-конструкторских работ и при определении рациональных условий

эксплуатации машин.

2. МЕСТО ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ) В СТРУКТУРЕ ОБРАЗОВАТЕЛЬНОЙ ПРОГРАММЫ

Цикл (раздел) ОП: Б1.Б.23.11

3. КОМПЕТЕНЦИИ ОБУЧАЮЩЕГОСЯ, ФОРМИРУЕМЫЕ В РЕЗУЛЬТАТЕ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ

(МОДУЛЯ)

ПК-5: способностью разрабатывать конкретные варианты решения проблем производства, модернизации и ремонта

наземных транспортно-технологических средств, проводить анализ этих вариантов, осуществлять прогнозирование

последствий, находить компромиссные решения в условиях многокритериальности и неопределенности

Знать:

методы анализа вариантов решения проблем производства грузоподъемных машин и прогнозирования последствий;

методы анализа вариантов решения проблем ремонта грузоподъемных машин и прогнозирования последствий; методы

анализа вариантов решения проблем модернизации грузоподъемных машин и прогнозирования последствий

Уметь:

оценивать влияние конструкции на эксплуатационные свойства средств механизации и автоматизации грузоподъемных

работ и их агрегатов; анализировать параметры средств механизации и автоматизации грузоподъемных работ с целью

получения оптимальных эксплуатационных характеристик; анализировать влияние конструкции на эксплуатационные

свойства средств механизации и автоматизации грузоподъемных работ и их агрегатов

Владеть:

инженерной терминологией в области производства средств механизации и автоматизации грузоподъемных работ,

методами проектирования их узлов и агрегатов, в том числе, с использованием трёхмерных моделей; методикой анализа

основных эксплуатационных характеристик средств механизации и автоматизации грузоподъемных работ, их типовых

узлов и деталей; методами анализа несущей способности элементов, узлов и агрегатов средств механизации и

автоматизации грузоподъемных работ с использованием графических, аналитических и численных методов; методиками

анализа экспериментальных исследований средств механизации и автоматизации грузоподъемных работ

ПСК-2.1: способностью анализировать состояние и перспективы развития средств механизации и автоматизации подъемно

-транспортных, строительных и дорожных работ, их технологического оборудования и комплексов на их базе

Знать:

тенденции развития конструкций средств механизации и автоматизации грузоподъемных работ; способы анализа состояния

и перспектив развития средств механизации и автоматизации грузоподъемных работ, их узлов, агрегатов, систем; способы

анализа компоновочных схем средств механизации и автоматизации грузоподъемных работ и методов проектирования их

узлов и агрегатов

Уметь:

оценивать влияние конструкции на эксплуатационные свойства средств механизации и автоматизации грузоподъемных

работ и их агрегатов; анализировать параметры средств механизации и автоматизации грузоподъемных работ с целью

получения оптимальных эксплуатационных характеристик; анализировать влияние конструкции на эксплуатационные

свойства средств механизации и автоматизации грузоподъемных работ и их агрегатов

Владеть:

инженерной терминологией в области производства средств механизации и автоматизации грузоподъемных работ,

методами проектирования их узлов и агрегатов, в том числе, с использованием трёхмерных моделей; методикой анализа

основных эксплуатационных характеристик средств механизации и автоматизации грузоподъемных работ, их типовых

узлов и деталей; методами анализа несущей способности элементов, узлов и агрегатов средств механизации и

автоматизации грузоподъемных работ с использованием графических, аналитических и численных методов; методиками

анализа экспериментальных исследований средств механизации и автоматизации грузоподъемных работ

40.011. Профессиональный стандарт "СПЕЦИАЛИСТ ПО НАУЧНО-ИССЛЕДОВАТЕЛЬСКИМ И ОПЫТНО-

КОНСТРУКТОРСКИМ РАЗРАБОТКАМ", утверждённый приказом Министерства труда и социальной защиты

Российско Федерации от 4 марта 2014 г. N 121н (зарегистрирован Министерством юстиции Российской Федерации

21 марта 2014 г., регистрационный N 31692)

ПСК-2.1. B. Проведение научно-исследовательских и опытно-конструкторских разработок при исследовании

самостоятельных тем

В/02.6 Проведение работ по обработке и анализу научно-технической информации и результатов исследований

В результате освоения дисциплины (модуля) обучающийся должен

3.1 Знать:
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3.1.1 методы анализа вариантов решения проблем производства грузоподъемных машин и прогнозирования

последствий; методы анализа вариантов решения проблем ремонта грузоподъемных машин и прогнозирования

последствий; методы анализа вариантов решения проблем модернизации грузоподъемных машин и

прогнозирования последствий;

3.1.2 тенденции развития конструкций средств механизации и автоматизации грузоподъемных работ; способы анализа

состояния и перспектив развития средств механизации и автоматизации грузоподъемных работ, их узлов,

агрегатов, систем; способы анализа компоновочных схем средств механизации и автоматизации грузоподъемных

работ и методов проектирования их узлов и агрегатов

3.2 Уметь:

3.2.1 оценивать влияние конструкции на эксплуатационные свойства средств механизации и автоматизации

грузоподъемных работ и их агрегатов; анализировать параметры средств механизации и автоматизации

грузоподъемных работ с целью получения оптимальных эксплуатационных характеристик; анализировать влияние

конструкции на эксплуатационные свойства средств механизации и автоматизации грузоподъемных работ и их

агрегатов;

3.2.2 оценивать влияние конструкции на эксплуатационные свойства средств механизации и автоматизации

грузоподъемных работ и их агрегатов; анализировать параметры средств механизации и автоматизации

грузоподъемных работ с целью получения оптимальных эксплуатационных характеристик; анализировать влияние

конструкции на эксплуатационные свойства средств механизации и автоматизации грузоподъемных работ и их

агрегатов

3.3 Владеть:

3.3.1 Инженерной терминологией в области производства средств механизации и автоматизации грузоподъемных работ,

методами проектирования их узлов и агрегатов, в том числе, с использованием трёхмерных моделей; методикой

анализа основных эксплуатационных характеристик средств механизации и автоматизации грузоподъемных работ,

их типовых узлов и деталей; методами анализа несущей способности элементов, узлов и агрегатов средств

механизации и автоматизации грузоподъемных работ с использованием графических, аналитических и численных

методов; методиками анализа экспериментальных исследований средств механизации и автоматизации

грузоподъемных работ;

3.3.2 инженерной терминологией в области производства средств механизации и автоматизации грузоподъемных работ,

методами проектирования их узлов и агрегатов, в том числе, с использованием трёхмерных моделей; методикой

анализа основных эксплуатационных характеристик средств механизации и автоматизации грузоподъемных работ,

их типовых узлов и деталей; методами анализа несущей способности элементов, узлов и агрегатов средств

механизации и автоматизации грузоподъемных работ с использованием графических, аналитических и численных

методов; методиками анализа экспериментальных исследований средств механизации и автоматизации

грузоподъемных работ

Наименование разделов и тем /вид занятия/ ЧасовСеместр

/ Курс

Код

занятия

Примечание

4. СТРУКТУРА И СОДЕРЖАНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ)

Раздел 1. Простейшие грузоподъемные машины и механизмы

1.1 Домкраты, лебедки, тали (классификация, конструкции, работа, область

применения, технические характеристики, индексация, основы

расчета) /Лек/

47

1.2 Грузозахватные приспособления грузоподъемных машин: для штучных

грузов, для пакетированных грузов, для контейнеров, для сыпучих грузов

(классификация, назначение, конструкции, работа, выбор, расчет) /Лек/

47

1.3 Изучение устройства мостового двухбалочного крана /Пр/ 47

1.4 Изучение устройства опорных тележек и механизмов передвижения

пролетных кранов /Пр/

47

1.5 Исследование самотормозящегося механизма подъема /Лаб/ 47

1.6 Исследование работы передвижной электрической тали /Лаб/ 67

Раздел 2. Механизмы грузоподъемных машин, тормозные устройства и

устройства безопасности грузоподъемных машин

2.1 Конструкции башенных кранов: металлоконструкции, механизмы подъема,

передвижения, поворота, изменения вылета стрелы (конструкции,

работа) /Лек/

47

2.2 Конструкции и автомобильных кранов: металлоконструкции, механизмы

подъема, передвижения, поворота, изменения вылета стрелы (конструкции,

работа).  /Ср/

37

2.3 Тормоза и остановы грузоподъемных машин (классификация, индексация,

область применения, характеристики, конструкции, работа, расчет) /Лек/

47
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2.4 Устройства обеспечивающие безопасность работы: буферы,

противоугонные устройства, ограничители грузоподъемности,

ограничители подъема и хода, измерители скорости ветра и угла наклона,

устройства координатной защиты, регистраторы параметров (область

применения, устройство и принцип действия) /Лек/

27

2.5 Ростехнадзор РФ и организация промышленной безопасности на

предприятии при эксплуатации грузоподъемных машин /Ср/

67

2.6 Изучение конструктивных особенностей узлов тележки мостового

крана  /Пр/

47

2.7 Изучение компоновки механизмов тележки мостового крана /Пр/ 67

2.8 Исследование работы двухколодочного тормоза  управляемого

электромагнитом /Лаб/

47

2.9 Исследование работы реактивно управляемого тормоза /Лаб/ 47

Раздел 3. Самостоятельная работа

3.1 Подготовка к лекциям /Ср/ 97

3.2 Подготовка к практическим занятиям /Ср/ 187

3.3 Подготовка к лабораторным занятиям /Ср/ 187

3.4 Выполнение курсового проекта на тему «Проектирование тележки

пролетного крана» /Ср/

69,57

3.5 Контактная работа (Выполнение курсового проекта) /КА/ 2,57

3.6 Контактная работа (Экзамен) /КЭ/ 2,357

5. ОЦЕНОЧНЫЕ МАТЕРИАЛЫ

Оценочные материалы для проведения промежуточной аттестации обучающихся приведены в приложении к

рабочей программе дисциплины.

Формы и виды текущего контроля по дисциплине (модулю), виды заданий, критерии их оценивания,

распределение баллов по видам текущего контроля разрабатываются преподавателем дисциплины с учетом ее специфики и

доводятся до сведения обучающихся на первом учебном занятии.

Текущий контроль успеваемости осуществляется преподавателем дисциплины (модуля), как правило, с

использованием ЭИОС или путем проверки письменных работ, предусмотренных рабочими программами дисциплин в

рамках контактной работы и самостоятельной работы обучающихся. Для фиксирования результатов текущего контроля

может использоваться ЭИОС.

6. УЧЕБНО-МЕТОДИЧЕСКОЕ И ИНФОРМАЦИОННОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ)

6.1. Рекомендуемая литература

6.1.1. Основная литература

Авторы, составители Заглавие Издательс

тво, год

Эл. адрес

Л1.1 Воробьев Э. В.,

Ашпиз Е. С.,

Сидраков А. А.

Технология, механизация и автоматизация путевых работ.

В 2 ч. Ч. 1: учебное пособие для специалистов

Москва:

УМЦ по

образован

ию на

железнод

орожном

транспор

те, 2014

https://umczdt.ru/books/40/225748/

Л1.2 Кобзев А. П., Кобзев

Р. А.

Специальные краны: учебное пособие для вузов Старый

Оскол:

ТНТ,

2014
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Авторы, составители Заглавие Издательс

тво, год

Эл. адрес

Л1.3 Вайнсон А. А. Подъемно-транспортные машины: учебник для вузов Москва:

Альянс,

2018

Л1.4 Бобриков В.Б.,

Спиридонов Э.С.

Технология, механизация и автоматизация

железнодорожного строительства. В 3 частях. Часть 2

Том 2  :  учебник: в 3 ч.

М.: ФГБУ

ДПО.

Учебно-

методиче

ский

центр по

образован

ию на

железнод

орожном

транспор

те, 2018

https://umczdt.ru/books/33/18700/

6.1.2. Дополнительная литература

Авторы, составители Заглавие Издательс

тво, год

Эл. адрес

Л2.1 Вайнсон А. А. Строительные краны: учебное пособие для вузов Москва:

Альянс,

2017

Л2.2 Вайнсон А. А. Подъемно-транспортные машины строительной

промышленности. Атлас конструкций: учебное пособие

для вузов

Москва:

Альянс,

2017

Л2.3 В.Б. Бобриков Строительные работы и машины в мосто- и

тоннелестроении. Часть 1

М.: ГОУ

«Учебно-

методиче

ский

центр по

образован

ию на

железнод

орожном

транспор

те», 2008

https://umczdt.ru/books/36/2497

6.2.1 Перечень лицензионного и свободно распространяемого программного обеспечения

6.2 Информационные технологии, используемые при осуществлении образовательного процесса по дисциплине

(модулю)

6.2.1.1 Microsoft Windows

6.2.2 Перечень профессиональных баз данных и  информационных справочных систем

6.2.2.1 База данных Росстандарта – https://www.gost.ru/portal/gost/

6.2.2.2 База данных Государственных стандартов: http://gostexpert.ru/

6.2.2.3 База Данных АСПИЖТ Открытые данные Росжелдора http://www.roszeldor.ru/opendata УГС 08.00.00
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6.2.2.4 База данных Государственных стандартов: http://gostexpert.ru/ Stroitel.club.

6.2.2.5 База данных Роспатента - https://new.fips.ru

6.2.2.6 Профессиональная база данных «Реестр технических условий» -

6.2.2.7 Информационно-поисковые системы:

6.2.2.8 Консультант плюс

6.2.2.9 Гарант

7. МАТЕРИАЛЬНО-ТЕХНИЧЕСКОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ)

7.1 Учебные аудитории для проведения занятий лекционного типа, укомплектованные специализированной мебелью

и техническими средствами обучения: мультимедийное оборудование для предоставления учебной информации

большой аудитории и/или звукоусиливающее оборудование (стационарное или переносное).

7.2 Учебные аудитории для проведения занятий семинарского типа, групповых и индивидуальных консультаций,

текущего контроля и промежуточной аттестации, укомплектованные специализированной мебелью и

техническими средствами обучения: мультимедийное оборудование и/или звукоусиливающее оборудование

(стационарное или переносное)

7.3 Помещения для самостоятельной работы, оснащенные компьютерной техникой с возможностью подключения к

сети "Интернет" и обеспечением доступа в электронную информационно-образовательную среду университета.

7.4 Помещения для хранения и профилактического обслуживания учебного оборудования

7.5 Лабораторное оборудование:

7.6 Установка для изучения самотормозящего механизма.

7.7 Установка для исследования работы двух колодочного тормоза.

7.8 Установка для исследования работы электротали.

7.9 Учебный полигон:

7.10 Кран козловой, автостроп ЦНИИ-ХИИТ

7.11 Помещения для курсового проектирования / выполнения курсовых работ, укомплектованные специализированной

мебелью и техническими средствами обучения (стационарными или переносными).


