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1. ЦЕЛИ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ)

1.1 Изучение прикладных программ расчета узлов, агрегатов и систем транспортно-технологических средств и их

технологического оборудования, изучение STEP-технологий.

2. МЕСТО ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ) В СТРУКТУРЕ ОБРАЗОВАТЕЛЬНОЙ ПРОГРАММЫ

Цикл (раздел) ОП: Б1.Б.21.01

3. КОМПЕТЕНЦИИ ОБУЧАЮЩЕГОСЯ, ФОРМИРУЕМЫЕ В РЕЗУЛЬТАТЕ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ

(МОДУЛЯ)

ПСК-2.10: способностью организовывать процесс производства узлов и агрегатов средств механизации и автоматизации

подъемно-транспортных, строительных и дорожных работ

Знать:

основные принципы построения систем автоматизированного проектирования

Уметь:

выполнять чертежи деталей и сборочных единиц в соответствии с требованиями конструкторской документации

Владеть:

инженерной терминологией в области производства подъемно-транспортных, строительных, дорожных средств и

оборудования

17.055. Профессиональный стандарт "РУКОВОДИТЕЛЬ УЧАСТКА ПРОИЗВОДСТВА ПО ТЕХНИЧЕСКОМУ

ОБСЛУЖИВАНИЮ И РЕМОНТУ ЖЕЛЕЗНОДОРОЖНОГО ПОДВИЖНОГО СОСТАВА", утверждённый

приказом Министерства труда и социальной защиты Российско Федерации от 6 февраля 2018 г. N 60н

(зарегистрирован Министерством юстиции Российской Федерации 2 марта 2018 г., регистрационный N 50227)

ПСК-2.10. A. Руководство работами на участке производства по техническому обслуживанию и ремонту железнодорожного

подвижного состава и механизмов

A/01.6 Планирование работ на участке производства по техническому обслуживанию и ремонту железнодорожного

подвижного состава и механизмов

В результате освоения дисциплины (модуля) обучающийся должен

3.1 Знать:

3.1.1 способы построения чертежей деталей любой сложности с необходимыми сечениями, в том числе с

использованием компьютерной графики, включая выполнение трехмерных моделей объектов; основные

принципы построения систем автоматизированного проектирования, методики разработки моделей объектов

проектирования, способы представления графической информации, методологии решения задач оптимизации;

основы технического, лингвистического, математического, программного и информационного обеспечения систем

автоматизированного проектирования.

3.2 Уметь:

3.2.1 выполнять чертежи деталей и сборочных единиц в соответствии с требованиями конструкторской документации,

в том числе с использованием методов трехмерного моделирования; пользоваться современными средствами

технологий и машинной графики.

3.3 Владеть:

3.3.1 инженерной терминологией в области производства подъемно-транспортных, строительных, дорожных средств и

оборудования; подъемно-транспортных, строительных, дорожных средств и оборудования методами

проектирования их узлов и агрегатов, в том числе с использованием трехмерных моделей; методами, алгоритмами

и процедурами систем автоматизированного проектирования.

Наименование разделов и тем /вид занятия/ ЧасовСеместр

/ Курс

Код

занятия

Примечание

4. СТРУКТУРА И СОДЕРЖАНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ)

Раздел 1. Классификация САПР

1.1 Основные термины и определения. Общие сведения о проектировании

технических объектов. Техническое обеспечение САПР.  /Лек/

44

1.2 Создание деталей по эскизу и сборка плоского механизма  /Пр/ 94

Раздел 2. Программное обеспечение САПР

2.1 Уровни автоматизированного проектирования. Автоматизация

проектирования технологических процессов. Структурный анализ и

параметрическая автоматизация  /Лек/

54

2.2 Создание деталей с учетом масштаба  сборка конструкции /Пр/ 94

Раздел 3. Математические модели объектов проектирования
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3.1 Иерархия применяемых математических моделей, типичные модели на

микроуровне, разновидности моделей на метауровне, структурные модели,

анализ и верификация описаний  /Лек/

54

3.2 Расчет размеров звеньев, построение сборки плоского механизма, указание

векторов скоростей, траетории движения.  /Пр/

94

Раздел 4. Информационное обеспечение САПР

4.1 Проектирование технологических процессов в условиях

функционирования систем автоматизированного проектирования   /Лек/

44

4.2 Сборка узла, нагружение статической силой, расчет предельных

состояний /Пр/

94

Раздел 5. Самостоятельная работа

5.1 Подготовка к лекциям /Ср/ 94

5.2 Подготовка к практическим занятиям /Ср/ 364

5.3 Подготовка к зачету /Ср/ 8,754

5.4 Аттестация /КА/ 0,254

5. ОЦЕНОЧНЫЕ МАТЕРИАЛЫ

Оценочные материалы для проведения промежуточной аттестации обучающихся приведены в приложении к

рабочей программе дисциплины.

Формы и виды текущего контроля по дисциплине (модулю), виды заданий, критерии их оценивания,

распределение баллов по видам текущего контроля разрабатываются преподавателем дисциплины с учетом ее специфики и

доводятся до сведения обучающихся на первом учебном занятии.

Текущий контроль успеваемости осуществляется преподавателем дисциплины (модуля), как правило, с

использованием ЭИОС или путем проверки письменных работ, предусмотренных рабочими программами дисциплин в

рамках контактной работы и самостоятельной работы обучающихся. Для фиксирования результатов текущего контроля

может использоваться ЭИОС.

6. УЧЕБНО-МЕТОДИЧЕСКОЕ И ИНФОРМАЦИОННОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ)

6.1. Рекомендуемая литература

6.1.1. Основная литература

Авторы, составители Заглавие Издательс

тво, год

Эл. адрес

Л1.1 Григоровский Б. К. Введение в логические основания эксперимента:

конспект лекций

Самара:

СамГУП

С, 2009

https://library.samgups.ru/cgi-bin/irbis/cgiirbis_64_ft.exe?C21COM=F&I21DBN=KTLG_FULLTEXT&P21DBN=KTLG&Z21ID=&S21CNR=5

Л1.2 Майба И. А. Компьютерные технологии проектирования

транспортных машин и сооружений: учебное пособие

для специалистов и бакалавров

Москва:

УМЦ по

образован

ию на

железнод

орожном

транспор

те, 2014

http://umczdt.ru/books/42/30053/

6.1.2. Дополнительная литература

Авторы, составители Заглавие Издательс

тво, год

Эл. адрес
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Авторы, составители Заглавие Издательс

тво, год

Эл. адрес

Л2.1 Леушин В. Б.,

Рахметов Г. Р.

Машинное моделирование в исследованиях рельсовых

цепей: учеб. пособие для вузов

Самара:

СамГУП

С, 2012

https://e.lanbook.com/book/130388

Л2.2 Лецкий Э.К.,

Крепкая З.А.,

Маркова .., Ирина

В.., Кинаш С.А.,

Панкратов В.И.,

Корсаков А.В.,

Тишкин Е.М.,

Горелик В.Ю.

Проектирование информационных систем на

железнодорожном транспорте: Учебник для вузов ж.-д.

трансп.

Москва:

Издательс

тво

"Маршру

т", 2003

https://umczdt.ru/books/42/155710/

6.2.1 Перечень лицензионного и свободно распространяемого программного обеспечения

6.2 Информационные технологии, используемые при осуществлении образовательного процесса по дисциплине

(модулю)

6.2.1.1 MSOffice

6.2.2 Перечень профессиональных баз данных и  информационных справочных систем

6.2.2.1 Профессиональные базы данных:

6.2.2.2 АСПИЖТ

6.2.2.3 ТехЭксперт

6.2.2.4 Информационно-поисковые системы:

6.2.2.5 Консультант плюс

6.2.2.6 Гарант

7. МАТЕРИАЛЬНО-ТЕХНИЧЕСКОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ)

7.1 Лекционная аудитория (50 и более посадочных мест) и аудитория для проведения практических занятий (25 и

более посадочных мест) оборудованные учебной доской, партами, стульями; неограниченный доступ к

электронно -библиотечным системам (через ресурсы библиотеки СамГУПС), к электронной информационно-

образовательной среде moodle и к информационно-телекоммуникационной сети «Интернет» в рамках

самостоятельной работы обучающегося.


