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1. ЦЕЛИ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ)

1.1 овладение студентами теоретическими и практическими знаниями по созданию

1.2 трехмерных изображений средствами трехмерной графики, а так же прототипированию

2. МЕСТО ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ) В СТРУКТУРЕ ОБРАЗОВАТЕЛЬНОЙ ПРОГРАММЫ

Цикл (раздел) ОП: ФТД.01

3. КОМПЕТЕНЦИИ ОБУЧАЮЩЕГОСЯ, ФОРМИРУЕМЫЕ В РЕЗУЛЬТАТЕ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ

(МОДУЛЯ)

ПК-1 Способен разрабатывать схемотехнические решения и проводить расчёты изделий робототехники

ПК-1.3 Разрабатывает макеты информационных, электромеханических, электрогидровлических, электронных и

микропроцессорных модулей мехатронных и робототехнических систем

29.003. Профессиональный стандарт "СПЕЦИАЛИСТ ПО ПРОЕКТИРОВАНИЮ ДЕТСКОЙ И

ОБРАЗОВАТЕЛЬНОЙ РОБОТОТЕХНИКИ", утверждённый приказом Министерства труда и социальной защиты

Российско Федерации от 14 января 2016 г. N 3н (зарегистрирован Министерством юстиции Российской Федерации 5

февраля 2016 г., регистрационный N 40956)

ПК-1. B. Проектирование и конструирование изделий детской и образовательной робототехники

В результате освоения дисциплины (модуля) обучающийся должен

3.1 Знать:

3.1.1 основные технологии 3D-моделирования и 3D-печати объектов (макетов) мехатроники, электромеханических,

электрогидровлических, электронных и микропроцессорных робототехнических систем

3.2 Уметь:

3.2.1 печатать с помощью 3D принтера базовые элементы и по чертежам готовые модели

3.3 Владеть:

3.3.1 работы в среде 3D моделирования и основные приемы технологии при выполнении проектов трехмерного

моделирования

Наименование разделов и тем /вид занятия/ ЧасовСеместр

/ Курс

Код

занятия

Примечание

4. СТРУКТУРА И СОДЕРЖАНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ)

Раздел 1. Моделирование трехмерных объектов

1.1 Характеристика программы для трехмерного

моделирования. Твердотельное моделирование. Настройка

программы. Интерфейс и основы управления. /Пр/

32

1.2 Использование системы координат. Основные

настройки для выполнения печати на 3D принтере. Подготовка

к печати. Печать 3D модели /Пр/

32

1.3  Создание куба и прямоугольного параллелепипеда.

Особенности 3D печати. Перемещение объектов.

 /Пр/

32

1.4 Создание шара. Разрешение. Создание

многогранников. Что такое рендеринг. Настройки печати и

экспорт в STL-файл. /Лаб/

62

1.5  Основные понятия: цилиндр, конус, призма и

пирамида. Сходство и отличия. Перемещение нескольких

объектов. Основные ошибки при моделировании. Команда

cylinder. /Пр/

32

1.6 : Команды и правила поворота тел в программе

OpenSCAD. Особенности поворота и масштабирования тел.

Правило правой руки.  /Лаб/

32

1.7 Конструктивная блочная геометрия. Графические

примитивы. Булева разность. Основные команды. /Лаб/

62

1.8  Булево пересечение. Различные пересечения

графических примитивов. Команда intersection. Особенности

команды и построения пересечений /Пр/

32

1.9 Моделирование сложных объектов

Особенности моделирования сложных объектов на

примере создания игрального кубика. /Лаб/

32

1.10 Линейная экструзия /Пр/ 32
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Раздел 2. Самостоятельная работа

2.1 Подготовка к лабораторным работам /Ср/ 92

2.2 Подготовка к практическим занятиям /Ср/ 182

2.3 Подготовка к зачету /Ср/ 8,752

Раздел 3. Контактные часты на аттестацию

3.1 Зачет /КА/ 0,252

5. ОЦЕНОЧНЫЕ МАТЕРИАЛЫ

Оценочные материалы для проведения промежуточной аттестации обучающихся приведены в приложении к

рабочей программе дисциплины.

Формы и виды текущего контроля по дисциплине (модулю), виды заданий, критерии их оценивания,

распределение баллов по видам текущего контроля разрабатываются преподавателем дисциплины с учетом ее специфики и

доводятся до сведения обучающихся на первом учебном занятии.

Текущий контроль успеваемости осуществляется преподавателем дисциплины (модуля), как правило, с

использованием ЭИОС или путем проверки письменных работ, предусмотренных рабочими программами дисциплин в

рамках контактной работы и самостоятельной работы обучающихся. Для фиксирования результатов текущего контроля

может использоваться ЭИОС.

6. УЧЕБНО-МЕТОДИЧЕСКОЕ И ИНФОРМАЦИОННОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ)

6.1. Рекомендуемая литература

6.1.1. Основная литература

Авторы, составители Заглавие Издательс

тво, год

Эл. адрес

Л1.1 Савельев Ю. Ф.,

Симак Н. Ю.

Инженерная компьютерная графика. Твердотельное

моделирование объектов в среде «Компас-3D»: учебное

пособие

Омск:

ОмГУПС,

2017

https://e.lanbook.com/book/129207

Л1.2 Савельев Ю.Ф.,

Симак Н.Ю.

Инженерная компьютерная графика. Твердотельное

моделирование объектов в среде «Компас-3D»: учебное

пособие

, 2017 https://e.lanbook.com/book/129207

6.1.2. Дополнительная литература

Авторы, составители Заглавие Издательс

тво, год

Эл. адрес

Л2.1 Верстак В. А. 3ds Max 2009. Секреты мастерства СПб.:

Питер,

2009

Л2.2 Хейфец А. Л.,

Логиновский А. Н.,

Буторина И. В.,

Васильева В. Н.,

Хейфеца А. Л.

Инженерная 3D-компьютерная графика в 2 томах. Том 1 :

учебник и практикум для вузов

Москва:

Юрайт,

2021

https://urait.ru/bcode/470887



стр. 5УП: 15.03.06-23-4-МРПб.plm.plx

6.2.1 Перечень лицензионного и свободно распространяемого программного обеспечения

6.2 Информационные технологии, используемые при осуществлении образовательного процесса по дисциплине

(модулю)

6.2.1.1 Microsoft® Windows 7 договор №0342100004815000036

6.2.1.2 Microsoft Office стандартный 2013 договор №0342100004815000036

6.2.1.3 Solid Works (№ Лицензии 978HSC72 )

6.2.1.4 Компас-3D

6.2.2 Перечень профессиональных баз данных и  информационных справочных систем

6.2.2.1 База книг и публикаций Электронной библиотеки "Наука и Техника"- http://www.n-t.ru

6.2.2.2 База бесплатные 3D модели для различных CAD систем www.3dcontentcentral.com

6.2.2.3 Интеллектуальные мобильные роботы. www.imobot.ru

6.2.2.4 Планирование траекторий мобильных роботов и рабочих органов манипуляторов.

www.sourceforge.net/projects/ompl

6.2.2.5 Проект с открытым исходным кодом для управления роботами и их моделирования.

www.playerstage.sourceforge.net

6.2.2.6 Информационная справочная система Техэксперт https://tech.company-dis.ru

6.2.2.7 Информационная справочная система "Гарант" http://www.garant.ru

7. МАТЕРИАЛЬНО-ТЕХНИЧЕСКОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ)

7.1 Учебные аудитории для проведения занятий лекционного типа, укомплектованные специализированной мебелью

и техническими средствами обучения: мультимедийное оборудование для предоставления учебной информации

большой аудитории и/или звукоусиливающее оборудование (стационарное или переносное).

7.2 Учебные аудитории для проведения занятий семинарского типа, групповых и индивидуальных консультаций,

текущего контроля и промежуточной аттестации, укомплектованные специализированной мебелью и

техническими средствами обучения: мультимедийное оборудование и/или звукоусиливающее оборудование

(стационарное или переносное).

7.3 Помещения для самостоятельной работы, оснащенные компьютерной техникой с возможностью подключения к

сети "Интернет" и обеспечением доступа в электронную информационно-образовательную среду университета.

7.4 Помещения для хранения и профилактического обслуживания учебного оборудования.

7.5 Лаборатории, оснащенные компьютерами.


