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1. ЦЕЛИ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ)

1.1 Изучить конструкции, области применения, принципы работы, технические характеристики, основы расчета

машин непрерывного транспорта и предъявляемые к ним требования.

1.2 Проводить сравнительный конструктивно-эксплуатационный анализ машин непрерывного транспорта,

необходимый при выполнении проектно-конструкторских работ и при определении рациональных условий

эксплуатации машин.

2. МЕСТО ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ) В СТРУКТУРЕ ОБРАЗОВАТЕЛЬНОЙ ПРОГРАММЫ

Цикл (раздел) ОП: Б1.В.02

3. КОМПЕТЕНЦИИ ОБУЧАЮЩЕГОСЯ, ФОРМИРУЕМЫЕ В РЕЗУЛЬТАТЕ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ

(МОДУЛЯ)

ПК-3 Способен организовывать выполнение работ на участке производства по техническому обслуживанию и ремонту

железнодорожного подвижного состава и механизмов

ПК-3.3 Организует работу машин и оборудования непрерывного транспорта на участках производства по техническому

обслуживанию и ремонту железнодорожного подвижного состава и механизмов

В результате освоения дисциплины (модуля) обучающийся должен

3.1 Знать:

3.1.1 устройство и работу машин и оборудования непрерывного транспорта на участках производства по техническому

обслуживанию и ремонту железнодорожного подвижного состава и механизмов

3.2 Уметь:

3.2.1 применять машины и оборудование непрерывного транспорта на участках производства по техническому

обслуживанию и ремонту железнодорожного подвижного состава и механизмов

3.3 Владеть:

3.3.1 навыками организации работ машин и оборудования непрерывного транспорта на участках производства по

техническому обслуживанию и ремонту железнодорожного подвижного состава и механизмов

Наименование разделов и тем /вид занятия/ ЧасовСеместр

/ Курс

Код

занятия

Примечание

4. СТРУКТУРА И СОДЕРЖАНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ)

Раздел 1. Транспортирующие машины с тяговым органом

1.1 Ленточные конвейеры специального назначения (классификация, область

применения, конструкции, работа, расчет) /Лек/

27

1.2 Пластинчатые конвейеры специального назначения: эскалаторы, конвейеры

с грузонесущим и грузоведущим тяговым органом (классификация, область

применения, конструкции, работа, расчет) /Лек/

27

1.3 Элеваторы для штучных грузов, ковшевые конвейеры (классификация,

область применения, конструкции, работа, расчет) /Лек/

27

1.4 Скребковые конвейеры (классификация, область применения, конструкции,

работа, расчет) /Лек/

27

1.5 Общее устройство ленточного конвейера /Пр/ 47

1.6 Приводные и натяжные станции конвейеров /Пр/ 47

1.7 Определение места положения минимального натяжения тягового органа в

ходе проектного расчета конвейера /Пр/

47

1.8 Изучение ленточного конвейера

 /Лаб/

47

1.9 Определение коэффициента сопротивления движению ленты по

роликоопорам /Лаб/

27

1.10 Изучение ковшевого элеватора

 /Лаб/

47

Раздел 2. Транспортирующие машины без тягового органа

2.1 Роликовые, инерционные и шаговые конвейеры (классификация, область

применения, конструкции, работа, расчет)

 /Лек/

27

2.2 Винтовые конвейеры специального назначения (классификация, область

применения, конструкции, расчет) /Лек/

27
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2.3 Транспортирующие машины с пружинным рабочим органом: пружинные

транспортеры (классификация, область применения, конструкции, работа,

выбор оптимальных конструктивно-режимных параметров) /Лек/

27

2.4 Пневматический и гидравлический транспорт (классификация, область

применения, конструкции, работа, расчет)

 /Лек/

27

2.5 Вспомогательные устройства: бункеры, питатели, затворы, метательные

машины (классификация, область применения, конструкции, работа,

расчет) /Ср/

297

2.6 Определение сопротивлений на отдельных участках трассы конвейера

(тяговый расчет) /Пр/

47

2.7 Исследование параметров вибрационного конвейера. /Лаб/ 47

2.8 Исследование характера истечения насыпного груза из бункера.

 /Лаб/

27

Раздел 3. Самостоятельная работа

3.1 Подготовка к лекциям /Ср/ 87

3.2 Подготовка к практическим занятиям

 /Ср/

167

3.3 Подготовка к лабораторным занятиям

 /Ср/

167

3.4 Выполнение курсовой работы на тему «Расчет конвейера с гибким тяговым

органом».

 /Ср/

34,57

3.5 Контактная работа (Выполнение курсовой работы) /КА/ 1,57

3.6 Контактная работа (Экзамен) /КЭ/ 2,357

5. ОЦЕНОЧНЫЕ МАТЕРИАЛЫ

Оценочные материалы для проведения промежуточной аттестации обучающихся приведены в приложении к

рабочей программе дисциплины.

Формы и виды текущего контроля по дисциплине (модулю), виды заданий, критерии их оценивания,

распределение баллов по видам текущего контроля разрабатываются преподавателем дисциплины с учетом ее специфики и

доводятся до сведения обучающихся на первом учебном занятии.

Текущий контроль успеваемости осуществляется преподавателем дисциплины (модуля), как правило, с

использованием ЭИОС или путем проверки письменных работ, предусмотренных рабочими программами дисциплин в

рамках контактной работы и самостоятельной работы обучающихся. Для фиксирования результатов текущего контроля

может использоваться ЭИОС.

6. УЧЕБНО-МЕТОДИЧЕСКОЕ И ИНФОРМАЦИОННОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ)

6.1. Рекомендуемая литература

6.1.1. Основная литература

Авторы, составители Заглавие Издательс

тво, год

Эл. адрес

Л1.1 Вайнсон А. А. Подъемно-транспортные машины: учебник для вузов Москва:

Альянс,

2018

6.1.2. Дополнительная литература
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Авторы, составители Заглавие Издательс

тво, год

Эл. адрес

Л2.1 Вайнсон А. А. Подъемно-транспортные машины строительной

промышленности. Атлас конструкций: учебное пособие

для вузов

Москва:

Альянс,

2017

Л2.2 Киселев Б. Р. Ленточные конвейеры обрабатывающей

промышленности

Санкт-

Петербур

г: Лань,

2020

https://e.lanbook.com/book/138165

6.2.1 Перечень лицензионного и свободно распространяемого программного обеспечения

6.2 Информационные технологии, используемые при осуществлении образовательного процесса по дисциплине

(модулю)

6.2.1.1 Microsoft office

6.2.2 Перечень профессиональных баз данных и  информационных справочных систем

6.2.2.1 База данных совета по железнодорожному транспорту государств-участников Содружества -

https://www.sovetgt.org

6.2.2.2 База данных Объединения производителей железнодорожной техники - www.opzt.ru

6.2.2.3 База данных Некоммерческого партнерства производителей и пользователей железнодорожного подвижного

состава «Объединение вагоностроителей» - https://souzovs.com

6.2.2.4 База данных Росстандарта https://www.gost.ru/portal/gost/

6.2.2.5 База данных Государственных стандартов http://gostexpert.ru/

6.2.2.6 База данных «Железнодорожные перевозки» https://cargo-report.info/

6.2.2.7 База данных АСПИЖТ https://www.samgups.ru/lib/elektronnye-resursy/res/baza-dannykh-aspizht/

6.2.2.8 Открытые данные Росжелдора http://www.roszeldor.ru/opendata

7. МАТЕРИАЛЬНО-ТЕХНИЧЕСКОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ)

7.1 Учебные аудитории для проведения занятий лекционного типа, укомплектованные специализированной мебелью

и техническими средствами обучения: мультимедийное оборудование для предоставления учебной информации

большой аудитории и/или звукоусиливающее оборудование (стационарное или переносное).

7.2 Учебные аудитории для проведения занятий семинарского типа, групповых и индивидуальных консультаций,

текущего контроля и промежуточной аттестации, укомплектованные специализированной мебелью и

техническими средствами обучения: мультимедийное оборудование и/или звукоусиливающее оборудование

(стационарное или переносное).

7.3 Помещения для самостоятельной работы, оснащенные компьютерной техникой с возможностью подключения к

сети "Интернет" и обеспечением доступа в электронную информационно-образовательную среду университета.

7.4 Помещения для хранения и профилактического обслуживания учебного оборудования.

7.5 Помещения для курсового проектирования / выполнения курсовых работ, укомплектованные специализированной

мебелью и техническими средствами обучения (стационарными или переносными).


